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Jedwotks ZRSO & ZRS0-0 jsou jednotkami protiskluzové/pretismy-
kevé ochrany.elektronického regulétdiu fre tramvajovd vozidla
8 tyristorovym Figzenim, Jseu urdeny k detekci & vyhodneoen{
skluzu/#myku pdprev vozidla a k rydhlémn_aelektivniﬁu.zisahu
do proudu ketev motord postiZeného pédvozku. |
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¢/ POPIS PUNKCE
Jeduetka ZRSO a ZRSO0-0 zajidfuje tyto funkee:
a/ zjisteni pedvozku, u néhoZ nastal skluz/smyk

b/ vytvoreni signdlli pruv okamZité sniZeni proudu kotev ve
vyhodnocenych podvozcich '

¢/ signalizaol kaZdého rychlého zdsahu protiskluzové/protismykoevé
echrany ' o

d/ vytvereni signdlu pro blokevidni rychljeh zdsahl a funkoe
protiskluzevé/protisaykevé ochrany.

Zapojeni jednotek ZRSO a ZRSO-O0 se 1i3{ pouze ve gpracevini !
vatupniho signdlu XV80, kdyZ k jeho galvanickému a elektrickému
oddéleni je v jednetee ZRSO pouZito rels, zatimoo v jednotee
ZRS0-0 Je wyuZit opteelektricky eddélevaci &len. Ostatni obvedy
Jsou zapejeny stejné,

Vastupni signdily UD1A+UD4A & UDIB+UD4B s infermaci o skluzu/
amyku nﬁprav; generované jednotiami zuum; se vedou pies prepinaci
kontakiy relé RE1 a RE2 na rozdilevé vstupy kempardtord 72,75
(NA1,2 v ZRS0-0). Piepinac{i kentakty obou relé,jef jsou buzena
signdlen J, zajidtuji spriwané vyhddnoceﬁi skluzu a smyku podvozg.
k} v reZimech jizdy a brzdy. P¥l shodnjoh otackéch viech 4 néprav
vozidla Je vatupni rozdilqvé napéti ebou komparétord aulové, °

Kompardtery odpeiivaji v klidovém stavu s vystupn{ drovai "L*,

PFi skluzu/smyku nadkteré ndpravy se rozviidl vetupn{ rozd{levé. -
napdti kempardtord. Prekrei-11 jeho velikost nastaveny prih ne-
ostlivesti, pieklopi kompardtory do atavu s aktivnf vystupni
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Urevni "H". Vystupy obou kompariterl se vedou pfes obvody logické-
ho soudinu b1o,1n,n17 a D21,22,R38 (VD9,10,R29 & VD11,12,R30 u jed-
notky Z&S0-0) na vstupy tranzistevevych spinadi 23,6 ( V23,4 u jed-
notky ZRS0-0), jeZ vytvdPeji signdly RSIA a RSIB pro rychlé safZe-"
ai proudu v kotvich motord ¥ po&vozcich. V klidovém stavu Jjsou oba

spinade rozepnuté a oba vystupni aigndly ﬁgfx}i maji meaktivnl dro=-
ven +10 ¢ +15V, Pfi skluzu/smyku nikterého pedvozku preklopf odpo-
vidajici komparitbr do aktivai hladiny "H" swvij viatup a pfes obvod|
log. soudinu sepne p¥isluiny spinad, takZe na odpovidajicim vistupﬂ
RSIA, RSIB skokem klesne hapéti na hednstu peZadovanédhe sniZendho
proudu kotev motord.v postiZeném podvozku.

Funkel rychlého snfZeni preudu woturd lze blokovat signdlem B30,
ktery vznikd v této jJednotee jako negace log..aonétn externtho
vstupnfho signdlu XVSO a witiufho signdlu pro vybaveai 1. stupné
Zelistovych brzd SBR1, Galvanické a elektricks oddéleni signdlu
Xvs0 zajiztuje u Jednotky ZRSO reld RE3 ve spojeni s tranzisterevym
spinalem 77 a u jcdnotky ZR30-0 optoelektricky Slen UF1,

Vistupni signél SS siganalizace kaZdého rychlého zdsahu produkn:e
ebved D13.24 T4 (VD15,16,V25) jako souSet RSIA + RSIB,

Vystupni signdl VS pro t{zeni integrdtoru Jednotky ZPSO pomalé
skluzové ochraqy Je advozen ze signdlu SS usmeznovacim obvodenm
D14,R24(VD17,R40). i
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D) TECHNICKA DATG

zdsuwnd jednotka
jednostranny plo3ny spoj
maly evropsky formé&t
konstruk&ni systém TESLA ALMES

Provedend

Podet modul?d : 6
| Konektor ' : 1Y 517 31 11 /57 , 31 pb1s
Kl1i¢&€ Xxomektorwuwu: D2
Napdjeni s +15V/60,61/ s +15V £1¥%
-15V/ 1,4 / : =15V 1¢

0v/29,32,33/: reguladni nula

Vstupy : J /5/ ¢ trovel "L" : € -10V, ~3mA
droved "H" : 5 +10V, -0,5mA
SER1/16,17/ : trove#i "L" : & -10V, OmA
drove#t "H" : > +10V, O,5mA
Xvso/13/ ¢ drove#i "L" : rozpojeno nebo
‘ ‘ spojeno s OVS
Urovefl "H" : +16,8V a¥ +30V
vﬁéi ovs
ovs /9/ : silové nula
UD1A/49,52/ : )

) 4. analo ovy
UDZA/44.45/ { =§0V gé +5CV / 10kl

i UD3A/53/
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UD4A /41/ i )

‘UD1B /56,57/:

analogovy

UD2B /37,40/ s
’ | 50V az +60V / 10k.0

UD3B /48/ :

IUD4B /36/

+0,98V, -9,4mA
=>+10V, OmA

Vystupy : RSIA/21,24/: iroveh "L"
uroveh "H"

RSIB /25,28/: troveh "L +0,98V, -9,4mA

iroved "H" >+10V, OmA
sS /12/ : <droveh ""L" : £~10V, -2mA

urovelh "H" : 5 +10V, +10mA
VS /20/ : troveh "L¥ : oV, OmA

irove#t "H® : 5 +10V,+0,5mA
BSO / 8/ : trovek "L* : & -10V,-0,4mA

droves "H" : » +10V,~0,05mA

Rozsah pracovnich teplot: -40°C aZ. +70%(

E)Zkouﬁon:[.

Jednoetks so zkoudi pedle predpisu “"Zkeudeni elektroniokyeh
Jednotek" &.T7=39-490 411 & te ve viech piedepsanych bedech.

Funk&ni elektrickd zkonﬁh 3

ZRS
z sduetce ZR30 se BT ““ byte muﬁk’ '

Kentrela signdlu y “
3) . Kentrela signdld 3S,VS
4) Kentrela signilu B30
.Jmlnoth. ZRSO me nemeiizuje,
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a/ rei:l.m jizdy @

Oitrol

lu

n é

RSIA:

Vst\xpni svorka J je vybuzena signdlem J = "H" Kontroluje
se \dezva signé.lu RSIA na signdly podle nésledu;jici tabul~

ky ;ro XVSO ="1” a SER1 = "H" @
UB\\A UD2A UD3B UD4A RSIA
-.\‘\\ - ‘-- o “H"
\\
-1“& - - - ngm
- ‘ +1V - — ngn
- - - - -1v - "I‘"
- o - - am +1v “L“

b/ reiim brzdy
Vatupni swarka J
se odezva. signélu'ﬁ'ﬁ'ﬁ na vstupn:[ signély podle n

03cilc$k0pem se kontroluje Zistota pribshu signdlu RSIA.
- ."; . vstup rozpojen

ci tabulky pro XVSO = LY & SER1 = "H” 3
UD1 A UI2 A UD3A UD4B RSIA
-es ;W- - - - "H"
-1V ;p - - ny,n
-- +V - - S
- - -'l: -1 v - "Lll '
- -; . - +1 v ’ “L"

je vybuzena signé.lem J = "L" Kontroluje
éaleduji-

Osciloskopem 8€ komtroluje tistota prﬁbéhu aignélu RSIA .
- . .0 o vstup rozpojen -
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2/ Kontrola signiédlau RSIB:

a/ rezim jizdy :
Vstupni svorka J qi_zzpuzena signdlem J = "H" ,Kontrofuje
se odezva signdlu RSIB na vstupni signdly podle nésledu-
jici tabulky pro XVSO = "L" a SBR1.= “H” 3

e s g

UD1B UD2B UD34 UD4B RSIB
- - - — ngn
-1V -- - -— ngn

- +1V - -— Cepw
- ‘ - -1V — wyn
- e -- +1V nye

-— . o o ¥8tup rozpojen
Osciloskopem se kontroluje Zistota pribihu signdlu w &B.

b/ reZiim brzdy :
Vstupni svarka J -je .vybuzena signélom J = WL® Kontroluje

se odezva signdlu RSIB na vstupni signdly podle nésledu-
jici tabulky pro XVSO = 1L a SHR1 = “H” 3

~ UD1B UD2B UD3B UD4A .| RSIB
- - _— _— -
-17 -- -- - - wgm
- +1V -- - AL /
- - -1V - ngn
- - - +1V un

- s e e vstup rogpojen
01cﬂ.oakopcm se ktntrolujo &istota prﬁbéhw aignélu RSIB
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3/ Kontrola signdld 5SS ,VS :

Kontroluje se hodnota signdlt SS a VS podle ndsledujici

tabulky
UD1A UD2A | UD1B UD2B ss Vs
- - - - nyw nm
-1V -— | -- -- g nym
- TV — | - nge | wpe
- - —t -- nyn ngin
- | - 1V ngn | wgw

== o, o+ o VStup rogpojen
Osciloskopem se kontroluje Zistota pribéhu signélu ss,Vs.

4/ Kontrola sign é lu BS 0
Kontroluje se hodnota signélu BSO podle nésledujici tabul-

ky
xvso | SE1 BSO
ng ngw L
ngn o ;H“ nyn
3 O ) A N
wgn - -

Osciloskopem se kontroluje &istota pribéhu signdlu BS0.
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