ZKUSEBNI SPECIFIKACE JEDNOTKY
' ZDMP=-1 .J

A. PouZitf -

Jednotka ZDMP-1 je jednotkou provozni dlagnostlky elektro-
nického regulétoru tramvajového vozidla s tyristorovym Ffzenim.
Je urdena k impedaninimu,0dd&leri a diagnostice signéld n&¥{cich
pfevodnikld nap&t{ a proudu v silovém obvodu pulzniho ménile a mo-

tord vozidla.
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C. popis_funkce
Jednotka obsahuje 4 impedan¥ni pfevodniky s nap&tovym preno-
gem +1 (opera¥nf zesilova&e Tl ¢ T4), na jejichZ vstupy se pfi-
v4d3ji signély proudu kotev IKA, IKB a nap&t{ komuta&nich kon-
denzétort XUCA, XUCB. 'Z vystupd operadnich zesilovaZd se odebi-
rajf impedanZn& odd&lené signély diagnostiky IKA,, IKBj, UCAp,
UCB,, jeZ jsou privedeny ne zd{fky na Zelnim panelu Jednotky.251i
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Na Zelni panel je vyveden je3t& signdl Zédané hodnoty proudu

IZTDO a

Do igchnické data

Provedeni: zdsuvnéd jednotka
Jjednostranny plodny spoj
maly evropsky formét
konstrukéni{ systém Tesla AIMES

Polet moduld: | 7

Konektor: N TY 517 3111/5'); 31 pold

K11& konektoru: . D 4

Napédjeni: | +15 V(60,61): +15V 21 %; 30 mA

<15 V(1,4):  -15V 21 %; -30 mA
0 v(29,32,33): regulalni nula

Vystupy: | IXA(21,24)

IXB(25,28) analogovy
XUCA(44,45) -10V & +10V
XUCB(52,53) Ry 2 300 kQ
IZT(17,20)

Vystupy: IKAy, zdifké na panelu

IKBD zdirka na panelu analogovy
UCAp, ' 2diFka na panelu =10Ve+1OV;
UCB, zdifka na panelu 35 mA
IZTD zd{¥ka na panelu -10Ve+10V;
20,5 ma

Rozsah pracovnich teplot: =-40 °C aZ +70 %

IListds3

List: 2




®

E. Zkouéeng

Jednotka'se zkoudi podle pFedpisu Zkouéeni elektronickych
jednotek, é..7-39—490 411 ve v3ech predepsanych bodech.

Funkdni elektrickd zkoudka jednotky ZDMP-1:

1, Kontrola impedan&nich pievodnikd
a/ statické
Na p¥islusny vetup se pripoji stejnosmérné napéti
-10V, OV a +10V a kontroluje se odpovidaaici vystupni
napsti, Pf{pustnd odchylka vystup je 22 4.

b/ dynamické
Na prisluény vatup se piipojf sinusové nap&tf s amplitu-
dou %10 Vgp 8 t S op = 1 kHz. Osciloskopem ae kontroluje
pribzh vstupniho a vystupniho signdlu, Oba prib&hy. se mu-
st kryt s minimdlnim fézovym posunem.

2. Xontrola signédlu IZTb:
Kontroluje se galvanické propojeni svorek IZT a IZT,.
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Tl MAAGER I ‘ Rl TR191 2kx2/J

T2 MAAREB W1 - R2 TR191 2k2/J
TS5 MAARRE W41 R3 TR191 100R/J
T6  NAAMEE Jui . R4 TRI91 150R/J

R5 TR191 100R/J
Cl =Sea=—3e B33 R6 TR191 2k2/J .

¢3 TFO1z U7 R TRIO1 100KV
TF 4 : _ |
. C4 Somee—sa—aromie—3SME R9 TRI91 150R/J
G inn i B9 Ml R
TFO12 4U - R
c13 ﬁs% R22 TR191 100R/J
i me an g
TFOl2 4U 4 TR |
.C16 Se230—33wrI TESEERN . R25 TR191 100R/J
€17 TFO12 4U7 R26 TR191 2k2/J
-C18 TFO012 4U7 R27 TR191 2k2/J
C13 TFOO9 220U . . - R28 TR191 100R/J
C20 TFO09 220U R29 TR191 150R/J

R30 TR191 100R/J
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