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k. Pou?it{ |

Jednotka ZROH-1 je regula¥ni jednotkou elektronického reguldtoru
tranvajovych vozidel s tyristorovym rFizenim. ‘o Je urée~-
na k dvoupolohové regulaci proudu kotev trakinich motort a kone
trole napt{ ghé3eotho kondenzdtoru pulzniho ménile.

B. Obvodové schema:
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C.'ngie funkce

Jednotka zajistuje tyto funkce:

a/ dvoupolohovou regulaci proudu kotev IK s piepinédnim Bite
hystereze podle refimu jfzda/brzda

b/ kontrolu komuta¥ni schopnosti pulzniho m&nile.
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Dvoupolohovy regulétor proudu kotev IK je tvolen opersénim ze-
silovadenm T5 v komparalnim zapojeni. Na jeho vstupu se porovné-
'vé okamZitd hodnota regulovaného proudu kotev IK s vystupem ~IS
regulédtoru stfednf hodnoty proudu kotev. Sife hystereze regulé-
toru je urfovéna obvedem R25, R30, R40, T9, T6, T7. V refimu
brzdy nebo ve vybZhu vozidla (J="L") je hystereze déna d§liZem
R25, R30; v reZimu jlzdy (J="H") se vybudl spinal T9, plepojf
paralelnd k R25 odpor R40 a zmendf 3{¥i hystereze, Odporovy ds-
1i% hysterezntho obvodu je napdjen referen&nim napétim z vystupu
obousm&rného spinale napdti T6, T7. Vystupem dvoupolohového re-
gulétoru proudu je signdl RI, jehoZ uroven "H" je indikovédna
opticky na panelu jednotky luminiscen¥ni diodou D8.

Komutalnif schopnost pulzniho mZnife kontroluje opera¥nf zesilo-
va¥ T1 v komparanim zapojenf. Na jeho vstupu se porovnédvéd okam-
£it4 hodnota nap&tf komuta®nfho kondenzdtoru XVC s okamZitou
hodnotou proudn IK. $1#i pésma hystercze zajisfuje d&liZ napsts
R10, R15 napéjeny spinalem napZt{ T2, T3. Posun pésma hystereze
‘je aén odporem R9, Vstupni napit{ XUC je omezovéno Zenerovou
diodou D9. Vystupni signdl obvodu Je RU" a jeho uroven "H" je
opticky indikovéna na panelu . jednotky luminiscenZni diodou D4.

D. Technickd data

" Provedeni: gdsuvnd jednotka
Jjednostranny plosny spoj
maly evropsky formét
konstrukini systém TESLA AIMES

Podet moduli: | 5.

Konektor: . T¥ 517 3111/57; 31 pola

K11& kxonektoru: | - A3

Liatd: 6
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Napéjeni: +15V(60,61): +15V %1 %; 40 ma |
-15V (1,4): - =15V X1 %; -40 maA
ov (29,32,33): regulaéni nula
Vstupy: Xuc(5,8): analogovy '
| - 0 ¢ -6V/6000L
-IS(48,49): ' analogovy
-0,8 + =10V/5 kQ

IK(56,57,: analogovy
25»235 0 + +10v/3 k¥

J (36,37): uroven *L* & -10V
- uroven "H* > +10 V

Vystupy: | RU€13,16) - ,Groven ®L¥ &£ -10V;-=2,5-m}
‘ droven "H* » +10V)} 2,5 mA

nébsh tn $ 5 p8

RI(40,41)} odbdh t, -~ & 1 pe

2poZd&ni néb¢hu T, £ 10 s
zpoZd&ni odb¥hu T, & 10 pe

Rozsah pracovnich teplot: -40 °C az +70 °C

E. Zkoudeni .

Jednotka se zkoud{ podle predpisu Zkoudeni elektronickyech jed- -:
notek &, 7-39-490 411 a-to ve vdech predepsanych bodech.

Funk&ni elektrickd zkoudka jednotky ZROH~-1:
1/ Kontrola reguldtoru proudu RI
2/ Kontrola reguldtoru nap&ti RU -

Jednofka ZROH-1 se neseiizuje.
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1/ Kontrola reguldtoru RI
a/ statickd .
Kontroluje se charakteristika obvodu podle obr. 1 a nésle-
dujfci tabulky. Zéroven se m&Ff nap&t{ v m&¥fcim bodd MB2,
osciloskopem se kontroluje &istota signdlu RI a kontroluje se
optickd indikace stavu RI na panelu jednotky.
IK”LIIJ )

Maxindln{ pfipustnd odchylka hodnot je < 3% maxima.

b/ dynamickéd , ,
Kontroluje se tvar (kmitdni,nestability), doba ndbzhu th,
odbzhu t ,zpoZdZni ndb&hu T, & odb&hu T signdlu RI na mezi
komparace t&chto podminek:
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~IS=0V ’

IX ... periodicky obdélnikovy signdl
fop & 400 Hf’ sti{da 1:1
amplituda: ~0,65 V pro J = "L»

20,50 V pro J = "Hv

2/ Xontrola regulédtoru napét{

a/ statickéd )
Kontroluje se charakteristika obvodu podle obr, 2 a nésledu-
jiel tabulky. Zéroven se miFf napdt{ v meffcim bod MBL,
osciloskopem se kontroluje &istota signélu RU a kontroluje se
optickd indikace stavu RU na panelu jednotky,

xuc [v]

obxr.2
IK (V) ) 0o 6 i RU
XUCy 0 (V) -1,50 -6,00 b T
XUC.L,(V) -1,00 -5,500 "H" —e "1¥

[ e e =y e -

Maximdln{ prfpustnd odehylka XUCwyn, XUCwys je 3%z mazima,
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b/ dynemicks
Kontroluje se tvar (kmiténf, nestebility), doba ndvéhu t ,
odb&hu t, zpoZdé&ni ndb&hu ’l‘n a odbshu T signélu RU na mezi
komparace za t&chto podminek:
IK=0V . ,
XUC ... periodicky obdélnikovy signdl
frekvence «z 400 Hz, stfida 1:1
amplituda: -~0,9 V.
-1,6 V

¢/ omezeni signdlu XUCT
Kontroluje se maximédlnf hodnota nap&t{ na vstupu XUC p¥i
jeho buzeni proudem =170 mA. Nap&t{ mus{ lefet v péamu

"7’0 ¥ -9,2 v.
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T1 MACt56 Cl2 TE197 4p7/M R26 TR191 150F/J
T2  KC507 c13 TE197 4pT/M R27  TR191 10CR/J
T3 BC177 Cl4  TFO10 220@ R28 TR191 3k/J
T4 KC507 . R29 TR191 1COR/J
T5  MAC156 Rl TR192 162R/F = R30 . TR192 88kx7/F
T6 KC507 R2 TR192 182R/F R31 TR191 10k/J
77 BCl77 R3 TR192 200R/F R32 TR192 365R/F
T8 KC507 =X EEIFDEeRER  .R33  TR192 365R/F.
T9 KC507 == TRIF=20CTAF R34 TR192 301R/F
D1  KAY2l1 B TERGTSIREY R35 TR192 301R/F
D2 KAY21: R7 TR192 5k11/F R36- TR191 7x5/J
D3  KAY2)1 R8 TR192 6k81/F R37 TR182 680/B
D4 1Q1132 R9 TR192 61x9/F R38 TR192 20k/J
D5 KAY2l R10 TR192 3k0l1/P R39 TR192 10k/J
D6 XAY21 ~ R11 ° TR191 150R/J R40 TR192 7x50/F
- D7 - KaY2l R12  TR191 100R/J .
D8  1Q1132 . R13 TR191 3k/J
-~ . D9 - KZT704 R14 TR191 100R/J
D10 KAY21 R15 TR192 154k/F
: D1l KAY21 R16 TR191 10k/J
. . R17 TR192 365R/F
Cl1 =SEes3eRAF M8 TR192 365R/F
c2 R19 TR192 301R/F
c3 TE197 4p7/M  R20 TR192 301R/F
- c4 TE197 41/ R TR191 7kx5/J
c5  TE197 4u7/M  R22 TR182 680/B
Cé TE197 4u7/M R23 TR192 5k1)/F
"e7 TF010 220a R24  TR192 5k11/F
gg TEIEAIORAT R25 TR192 3kO)/F
EEISE=sPeEE .
Cl10 TE197 4u7/M
Cll TE197 4p7/MN 4-40-500 350&1«
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